Kuinka varhain kirjanps

laserkeilaustekniikoilla

e Autonominen kartoitus ja ajo
prof Antero Kukko
Laserkeilaus (ALS, MLS, ULS),
konenakod metsakoneissa

* Spektrofotogrammetria
prof Eija Honkavaara

Autonomiset droonit,
hyperspektrikuvaus ja analyysi
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Tavolte

Kehittaa edistyneita
havaintomenetelmia kuusen
kaarnakuoriaisen aikaiseen
havaitsemiseen, seka
reaaliaikaiseen ja laaja-alaiseen
seurantaan
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Multiplatform LS —
Vlonikanavainen
aser
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e 1550 nm: VUX-1HA (reppu bp, ajoneuvo v, drooni d, helikopteri h), VUX-
120 (d, h)

* 905 nm: MiniVUX-3UAV/HA (bp, v, d, h), MiniVUX-1DL (d, h)
* 532 nm: VQ-840-G (h)
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Monikanavainen laserkeilaus
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Monikanavainen laserkeilaus
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Kanavittainen vertailu - aikasarja
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Kanavaindeksi
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Muutos /7.6.2023 —4.6.2025
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Droonit kasvillisuusanalyysiin

DJI Matrice 300 RTK bl M:tF;'(Cl‘BGOO
* Zenmuse P1 . 400-1000 nm, 224 kanavaa, 1024 px
e Micasense Altum 6 MS e GSD7cm @ 100 m AGL
kamera A.FX172.1 kg
’ Lehtoalka ~40 min . 900-1700 nm, 224 kanavaa, 640 px
* paino <10 kg e  GSD11cm @ 100 m AGL e Autonominen lento
. 2.4 kg
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Hyperspektriaikasarja
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https://www.instagram.com/reel/CsMKcEvPccf/?utm_source=ig_web_copy_link

Luokittelu syvaoppivilla malleilla
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Turkulainen, E.; et al., 2024. Towards Scalable
Wide Area UAS Monitoring of Forest Disturbance
Using Hydrogen Powered Airships. International
Journal of Remote Sensing,
https://doi.org/10.1080/01431161.2024.2399327



Mita seuraavaksi

Dronen tunnistusnopeus

Lentdmisen autonomia lisddntyy (arvio)
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Yhdistaminen satelliittianalyyseihin
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